BURKHARD ABEL

SCHNURBODEN-

EFFEKTIV ORGANISIERT

Zur Software flr die Steuerung der Obermaschinerie
im Nationaltheater Miinchen

Eine moderne Steuerungsanlage
bietet beste Voraussetzungen
fur eine effektive Organisation
des Schniirbodens. Dartiber be-
richteten wir im Sonderheft am
Beispiel der Steuerungsanlage im
Nationaltheater Minchen. Zur
Umsetzung der Moglichkeiten
bedarf es einer passenden, intelli-
genten Software mit Hangeplan,
Dekorations- und Schniirboden-
verwaltung. Im Folgenden stellt
der Hersteller der Steuerungs-

anlage die Funktionen vor.

ach dem Leitsatz: ,Es gibt keine

Bedienfehler! Es gibt unbedienbare

Software!" wollten Hersteller, Nutzer
und Planer Neues schaffen und das Wich-
tigste fir den kinstlerisch/technischen Be-
trieb herausarbeiten. Auf den Opernbetrieb
abgestimmte Programm- und Ubersichts-
funktionen wurden entwickelt.

Der Hangeplan unterstiitzt den Aufbau der

Vorstellung in vielfaltiger Weise. Er liefert

unter anderem folgende Informationen:

— Zuordnung des Antriebs (ACS) zu einer
oder mehreren Dekorationen.

— Anweisungen fir das Einbinden (Bem).

- Zustandsinformation iiber die Dekoration
(grin bedeutet: ,ist eingebunden™).

- Gruppenzugehorigkeit (Grp) der Deko-
rationen mit frei wahlbaren Gruppenna-
men.

- Aktuelle Position des Antriebs (Xist).

- Aktuelle Fahrhebelbelegung (Bed).

Einrichten direkt im Hingeplan

Ohne umstdndlich in den Einrichtbetrieb
zu wechseln, lasst sich mit der praktischen
«Zwei-Klick-Bedienung” ein Antrieb oder
auch eine ganze Gruppe fahren. Dann steht
dem Einhdngen der Dekoration nichts mehr
im Wege. Hangt die Dekoration im Schniir-
boden, gentigt ein Klick auf die Binden-Tas-
te, und der Hangeplan wird sofort an allen
Pulten aktualisiert.

Einbinden und Abrichten
der Dekorationen

Selbstverstandlich kénnen Verwandlungen
aus dem Vorstellungsablauf zum Einbinden
verwendet werden. Sind nach dem Einsetzen
einer Dekoration noch kleinere Korrekturen

sortient nach Antrieben - alle Antrisben

o Hangegplan

Héangeplan am Beispiel von , Arabella®”

notwendig, kénnen diese mit der Uberfahr-
funktion einfach durchgeftihrt werden.Der
Uberfahrweg wird nach Betitigung der Ab-
richten-Taste als Korrekturwert XAbr gespei-
chert und in den jeweiligen Verwandlungen
automatisch beriicksichtigt. Ein zeitrauben-
des manuelles Uberarbeiten der einzelnen
Verwandlungen ist uberflissig.

Wahrend des Abbaus nach der Vorstellung
werden die Dekorationen wiederum durch
Klick auf die Binden-Taste ausgebunden.
Die zugehorigen Abrichtkorrekturen werden
dabei automatisch aus dem Hangeplan ge-
l8scht. >
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Screenshot: TETA Automation



Uberfahren,
Einbinden und
Abrichten der
Dekorationen am
Bildschirm J
=2 -
= -]
-t oA
- b e
- I —
- EC)
e i
- " TS
- b0y - -
I
el h Sannay
roadi s
il
L
e ——en 18 Towe m et T e b me
o —l-:c:v-ﬂ..axw RS man 18 i AN [t e e
B OBERUC-TER §-V - 00 Aeed AT D700 T MG 00 Lt
3 SOFATTEN A0 1M1 et 18 1 i
By 8300 -
it
- "> Baceraw
s {
| e
. e
= -ﬂq
-
Darstellung der A
Figurenfahrt 2
£
I 1408 1120 0023 000
. E 1' IN."ﬂ,w‘ -.-uuaomm_ - .:l
et Low -
S | p———
s
PRt B ==
T wenprer| 3 W zm
N mkheeiillt  a1i N i
11 Sk . £ oy NS “J
(1 e 30813 ¢ . nr nra .
¥ e e -
& e o
I e L “1
T " ==
3 EE e
: ]

': il:iu:

Einheitlichkeit durch
Dekorationsverwaltung

Als wichtige Erganzung erleichtert die De-
korationsverwaltung die Pflege des Hange-
plans. Dekorationen werden in einer Daten-
bank zentral erfasst und verwaltet, Bezeich-
nungen werden vereinheitlicht und kénnen
mit nur einem Klick in den Hangeplan tiber-
tragen werden. Zur Verfigung stehen diver-
se Sortier- und Filterfunktionen. Samtliche
Angaben werden in einem ubersichtlichen
Formular eingegeben. Ein Klick auf die Tas-
te ->HGP geniigt und der Dekorationsname
wird in den Hangeplan Gbernommen.

Aus den Informationen des Hangeplans er-
mittelt das System in Echtzeit den aktuellen
Stand iiber die Belegung des Schnirbodens.
Es werden samtliche Vorstellungen erfasst,
sodass Dekorationen, die sich gerollt im
Schnirboden befinden, ebenfalls angezeigt
werden. Dekorationsteile, die nicht zu ei-
ner Vorstellung gehdren, werden einfach
mit der Funktion ,Neu" von Hand in die
Schnurbodenbelegung eingetragen. Und
sollte eine Dekoration von einer Laststan-

ge in eine andere umgebunden werden,
wird dieses mit der Funktion ,Umbinden*
ebenfalls unterstitzt. Die Informationen der
Schniirbodenbelegung werden vom System
vielseitig genutzt. So wird z.B. im Einricht-
betrieb zu jedem angewahiten Antrieb die
aktuell eingebundene Dekoration angezeigt.
Konsequente Pflege des Hangeplans voraus-
gesetzt, bringt das Sicherheit bei der Anwahl
und schiitzt wertvolle Dekorationen.

Bei der Vorstellungsprogrammierung kénnen
neben den Grenzwerten, Fahrhebeln und Be-
triebsarten Abrichtkorrekturen den Antrieben
und Dekorationen zugeordnet werden. Diese
werden automatisch in jeder Verwandlung,
bei der diese Dekoration mitspielt, beriick-
sichtigt. Eingerichtete Dekorationen (griin),
fehlende Dekorationen (grau), weitere geroll-
te Dekoration aus einer anderen Vorstellung
neben der Originaldekoration (orange). Fahrt
bei der Vorstellung mit.

Dipl.-Ing. Burkhard Abel ist
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FUNKTIONEN
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